
19 정윤재 (새내기과정학부), 19 김성윤 (새내기과정학부), 19 김민서 (새내기과정학부)

MR 미스터 33주년 정기 총회 및 로봇 전시회

초록 개발 동기

시스템 구조

작동 원리

옷장이나침대등가구밑에작은물건이나먼
지가있을때이를빼내는작업은까다롭다. 기
존의로봇청소기는두께가틈에비해크다는
단점이있고, 흡착식청소기는자칫하면물건
을손상시킬수있다는문제가있다. 따라서이
두가지를보완하여먼지도청소하고, 안전하
게물건을빼내어줄 ‘구석구석’이라는로봇을
제안한다.

‘구석구석’은

<이동부분>에서거리센서를이용하여틈사이의물건의위치를감지한다. 그러면아두이노로

<청소부분>에서 M1 모터를작동시키고, 빗자루부분이물체가있는곳까지확장된다. M1 모터의작동이
끝나면 M2 모터가작동되어빗자루의각도가물체를끌어낼수있는각도로전환된다. 그리고다시 M1 모
터를통해원위치로돌아오면서틈사이의물건을빼낼수있다.

작은물건빼내기가쉽지않음

계속쌓이는먼지청소필요

구석구석 틈사이에있는“        ”

구석구석 로봇!!

막대 A

막대 B

바퀴

부직포와같이먼지흡수하는재질

길이조절가능, 막대 B에동력전달

<이동부분>

<청소부분>

구석구석: 가구밑청소및빠트린물건꺼내주는로봇

<수정전모델> <수정후모델>

Rotate by servo

Garbage collected!
Contraction

발표자
프레젠테이션 노트
폰트는 나눔바른고딕 사용해주세요. 내용은 Light로 적어주세요.최소 24pt 이상 크기로 적어주세요. 26pt 권장합니다.


	슬라이드 번호 1

